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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Mechanika techniczna 1010251321010210012
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i budowa maszyn - studia | stopnia (brak) 1/2

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktéw
Wyktady: 2 Cwiczenia: 1 Laboratoria: - Projekty/seminaria: - 4
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

prof. dr hab. Bogdan Maruszewski

email: Bogdan.Maruszewski@put.poznan.pl
tel. 61 665 2719

Budowy Maszyn i Zarzgdzania

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Podstawowa wiedza z fizyki i matematyki (podstawa programowa dla szkét Srednich, poziom
1 Wiedza: podstawowy).

Umiejetno$c¢ rozwigzywania elementarnych problemoéw z mechaniki w oparciu o posiadang

2 Umiejetnosci: wiedze, umiejetno$¢ pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet.
3 Kompetencje | Zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetencji, gotowo$¢ do podjecia wspétpracy
spoteczne w ramach zespotu.

Cel przedmiotu:

1.Przekazanie studentom podstawowej wiedzy z mechaniki, w zakresie okreslonym przez tresci
programowe wiasciwe dla kierunku studiow

2.Nabieranie u studentéw umiejetnosci mechanicznego opisu ruchu obiektéw materialnych
i konstrukcji

3.Przygotowanie studentéw do projektowania ztozonych uktadéw materialnych

4.Ksztattowanie u studentéw umiejetnosci pracy zespotowej

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Definiowa¢ podstawowe pojecia mechaniczne w zakresie obejmowanym przez tresci programowe wtasciwe dla kierunku
studidw i poda¢ proste przykiady ich zastosowania w otaczajgcym Swiecie. - [KW_01 ; K_WO03]

Umiejetnosci:

1. Zastosowac podstawowe prawa fizyczne i uproszczone modele w rozwigzywaniu prostych probleméw w zakresie
obejmowanym przez tresci programowe wiasciwe dla kierunku studiéw - [KUO1 ; K_U09; K_U10]

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowaé proces uczenia sie innych oséb -
[KO1 ; K_KO01]

2. Ma $wiadomos$¢ waznosci i rozumienie pozatechnicznych aspektow i skutkéw dziatalnosci inzynierskiej, w tym jej wptywu
na $rodowisko i zwigzanej z tym odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje - [K02 ; K_K02]

3. Potrafi wspétdziata¢ i pracowac w grupie, przyjmujac w niej rézne role - [KO3 ; K_K03]

4. Potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania - [KO4 ; K _K04]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

K_WO01 Egzamin pisemny / ustny

3 50.1%-70.0%
4 70.1%-90.0%
5 od 90.1%

K_WO02 Egzamin pisemny / ustny

3 50.1%-70.0%
4 70.1%-90.0%
5 od 90.1%

K_WO03 Egzamin pisemny / ustny

3 50.1%-70.0%
4 70.1%-90.0%
5 od 90.1%

K_U01 Kolokwium

3 50.1%-70.0%
4 70.1%-90.0%
5 od 90.1%

Tresci programowe
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1.Statyka, w tym:
- zasady statyki
- twierdzenie o trzech sitach
- réwnania rownowagi ptaskiego zbieznego uktadu sit
- moment sity, wypadkowa dwoch sit réwnolegtych, para sit
- redukcja dowolnego ptaskiego uktadu
- przestrzenny ukfad sit zbieznych i réwnolegtych
- redukcja uktadu sit przestrzennych
- réwnania rownowagi dowolnego przestrzennego uktadu sit
- zmiana bieguna redukcji, niezmienniki redukcji uktadu sit
- kratownice
2.Kinematyka, w tym:
- kinematyka punktu
- predkos¢, przyspieszenie
- ruch punktu we wspétrzednych biegunowych
- przyspieszenie styczne i normalne
- ruch postepowy bryty
- ruch obrotowy bryty
- ruch ptaski bryty
- ruch kulisty byty
- ruch ogéliny bryty
- ruch wzgledny bryty
3.Dynamika w tym:
- zasady dynamiki
- zasada d?Alemberta
- ped, kret
- dynamiczne réwnania ruchu punktu, catkowanie rownan Newtona
- drgania swobodne, wymuszone, ttumione
- geometria mas ? $rodki ciezkosci, momenty bezwtadnosci, momenty dewiacyjne
- twierdzenie Steinera
- praca, energia, moc
- wahadto matematyczne i fizyczne
- reakcje dynamiczne
- uderzenia ? ukosne, mimosrodowe
Literatura podstawowa:
1. Mechanika ogdlna, tom li Il, J. Leyko, PWN, Warszawa, 1996
2. Mechanika techniczna, tom | i Il, J. Misiak, WNT, Warszawa, 1996
3. Engineering Mechanics, D.J. McGill, PWS Publishers, Boston, 1985
4. Analytical Mechanics for Engineers, F.B. Seely, N.E. Ensign P.G. Jones, Wiley, New York, 1958
Literatura uzupetniajaca:
1. Zadania z mechaniki ogoélnej tom 1 i Il, J. Misiak, WNT, Warszawa, 2009
2. Metodyka rozwigzywania zadan z mechaniki, J. Niziot, WNT, Warszawa, 2007
3. Zbiér zadan z mechaniki ogélnej, M. T. Niezgodzinscy, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa, 2009

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢é Czas (godz.)
1. Wyktad 30
2. Cwiczenia 15
3. Konsultacje 5
4. Przygotowanie do ¢wiczen 16
5. Przygotowanie do egzaminu 16
6. Egzamin 4
7. Omowienie egzaminu (wpisy ocen) 4

Obciazenie praca studenta
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forma aktywnosci godzin ECTS
tgczny naktad pracy 90
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 58
Zajecia o charakterze praktycznym 32
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